Proyectos Fin de Carrera Propuestos. Area de Ing. de Sist. y Automatica.

PROYECTOS FIN DE CARRERA PROPUESTOS POR LOS PROFESORES:
SILVIA SATORRES MARTINEZ Y JAVIER GAMEZ GARCIA.

Titulo: Desarrollo de un sistema de identificacion de personas utilizando Visién por
Computador.

Descripcion: Se pretende realizar una aplicacion basada en Matlab, en la que utilizando
los sistemas de iluminacion y camaras disponibles un nuestros laboratorios, identifique
las caracteristicas principales de la mano de una persona: &rea total, longitud dedos, etc.
El sistema habra de interactuar con una base de datos permitiendo de esta forma el
reconocimiento de personas.

Requisitos: Hablar con profesor. Se recomienda tener conocimientos previos en vision
por computador.

N° Alumnos: 1.

Duracion estimada: 3 meses.

Tutor: Silvia Satorres Martinez.

Titulo: Desarrollo de un sistema de seguimiento de objetos actuado por un robot
manipulador que utiliza vision por computador.

Descripcion: La aplicacion consistira en la integracion de un sistema de visioén y un
manipulador. EIl robot realizara un seguimiento de la posicion de un objeto
predeterminado que serd identificado a través de un sistema de vision colocado en la
mufieca del robot.

Requisitos: Hablar con profesor.

N° Alumnos: 1.

Duracion estimada: 3 meses

Tutor: Silvia Satorres Martinez, Javier Gamez Garcia.

Titulo: Disefio de una célula de fabricacion en los programas de desarrollo 3D: Simpro
y Robot Studio.

Descripcion: Utilizado las plataformas Simpro (FANUC) y Robot Studio (ABB), se
pretende desarrollar un conjunto de células de fabricacion con robots manipuladores que
permitan a los alumnos afianzar sus conocimientos en programacion de robots.
Requisitos: Hablar con profesor.

N° Alumnos: 1.

Duracion estimada: 3 meses

Tutor: Javier Gamez Garcia, Silvia Satorres Martinez.

Titulo: Coleccion de problemas de robética.

Descripcion: El objetivo es desarrollar un conjunto amplio de problemas con robots
manipuladores que permitan a los alumnos afianzar sus conocimientos en programacion
de robots.

Requisitos: Hablar con profesor.

N° Alumnos: 1.

Duracién estimada: 3 meses

Tutor: Javier GAmez Garcia, Silvia Satorres Martinez.




Proyectos Fin de Carrera Propuestos. Area de Ing. de Sist. y Automatica.

Titulo: Desarrollo de una aplicacion web para la gestion automatica del Area de
Ingenieria de Sistemas y Automatica.

Descripcion: Se pretende desarrollar un portal web que permita, tanto al alumno como a
los profesores del area, acceder de manera facil y eficaz a la informacion del area:
apuntes, grupos de practicas, gestion de laboratorios.

Requisitos: Hablar con profesor.

N° Alumnos: 1.

Duracion estimada: 3 meses.

Tutor: Javier Gdmez Garcia.

Titulo: Desarrollo de documentacion didactica para el equipo de control de procesos:
Sistema de Presion.

Descripcion: Puesta a punto y desarrollo de un manual completo de practicas para la
plataforma de control de presion.

Requisitos: Hablar con profesor.

N° Alumnos: 1.

Duracion estimada: 3 meses

Tutor: Javier Gamez Garcia, Silvia Satorres Martinez.

Titulo: Desarrollo de documentacion didactica para el equipo de control de procesos:
Sistema de Temperaturay Refrigeracion.

Descripcion: Puesta a punto y desarrollo de un manual completo de practicas para la
plataforma de control de Temperatura y Refrigeracion.

Requisitos: Hablar con profesor.

N° Alumnos: 1.

Duracion estimada: 3 meses

Tutor: Javier Gamez Garcia, Silvia Satorres Martinez.

Titulo: Desarrollo de documentacion didactica para el equipo de control de procesos:
Pendulo Invertido.

Descripcion: Puesta a punto y desarrollo de un manual completo de practicas para la
plataforma de experimentacion basada en un péndulo invertido.

Requisitos: Hablar con profesor.

N° Alumnos: 1.

Duracion estimada: 3 meses

Tutor: Javier Gamez Garcia, Silvia Satorres Martinez.

Titulo: Desarrollo de documentacion didactica para el equipo de control de procesos:
Tanques interconectados.

Descripcion: Puesta a punto y desarrollo de un manual completo de practicas para la
plataforma de control del nivel de dos depésitos interconectados .

Requisitos: Hablar con profesor.

N° Alumnos: 1.

Duracion estimada: 3 meses

Tutor: Javier Gdmez Garcia, Silvia Satorres Martinez.




